Heben und Bewegen mit Leichtigkeit
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HANDHABUNGSTECHNIK

SEIL Manipulator
pneumatisch
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HANDHABUNGSTECHNIK

Knickarm mit Standsaule
zur Bodenbefestigung

Knickarm mit Konsole
zur Deckenbefestigung

Technische Daten Standard
Traglast bis 150kg
Arbeitsradius bis 4000mm

Arbeitshub bis 1600mm
Drehbereich 360° endlos oder einstellbar
Arbeitsmedium Druckluft min. 5bar

Knickarm mit mobiler Bodenplatte
verfahrbar mit
Gabelstapler oder Hubwagen

Knickarm im Schienensystem
fur groBe Arbeitsbereiche

Ausstattung
Bremsen an den Drehachsen
2fache Seilfiihrung
Druckbehilter und Riickschlagventile
Anti-Fall Einrichtung
Driftkompensation




SEIL Manipulator

Laufkatze im Schwenkausleger Laufkatze im XY-Schienensystem
fir groBe Arbeitsbereiche

Der SEIL Manipulator ist ein manuell gefiihrtes Handhabungsgerit mit
pneumatischem Gewichtsausgleich. Damit lassen sich Lasten bis 150 kg schnell
und feinfiihlig umsetzen.

In Kombination mit Standard oder kundenspezifischen Lastaufnahmemitteln ist
er fir eine Vielzahl von Produkten einsetzbar. Durch die umfangreichen
Einbauvarianten kann der Manipulator in jedes Umfeld eingebracht werden.

Durch sein geringes Eigengewicht eignet er sich besonders fiir eine leichte und
schnelle Handhabung. Das Seil, mit einem Standard Arbeitshub von 1600mm,
ermoglicht samtliche Freiheitsgrade beim Bedienen.

Der SEIL Manipulator wird vorzugsweise eingesetzt, wenn es darum geht,
Produkte mit geringen Lasten schnell umzusetzen. Im Montage-, Fertigungs- und
Verpackungsbereich ist der Manipulator ein unersetzbares Hilfsmittel.
Besonders bei stetig wiederkehrenden manuellen Bewegungsabliufen wird der
Bediener, ohne Beeintrichtigung der Bewegungsfreiheit, optimal unterstiitzt.
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