Heben und Bewegen mit Leichtigkeit
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TELESKOP Manipulator
pneumatisch
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Technische Daten TELESKOP Manipulator Standard
Traglast bis 350kg
Arbeitshub bis 1500 mm

pneumatischer Gewichtsausgleich
Arbeitsradius 6000 mm (Schwenkausleger)
Arbeitsmedium Druckluft min. Sbar

TELESKOP Manipulator im
Leichtlauf XY-Schienensystem

TELESKOP Manipulator
im Schwenkausleger

Ausstattung
Bremsen an den Drehachsen und Laufwagen
Druckbehilter und Riickschlagventile
Anti-Fall Einrichtung
Driftkompensation (Schwenkausleger)
Hubbegrenzung einstellbar




TELESKOP Manipulator

Der TELESKOP Manipulator ist ein handgefiihrtes Handhabungsgerit mit
pneumatischem Gewichtsausgleich

Die starre Lastfiihrung ermdglicht eine pendelfreie, genaue und einfache Handhabung
von Lasten bis 350kg. Diese Konstruktion erlaubt es problemlos Produkte auch
auBerhalb ihres Schwerpunktes zu schwenken oder zu drehen.

Die rechteckig, verdreh gesicherte Teleskopsaule ermaoglicht einen Arbeitshub in Z-
Richtung bis 1500mm. In einem Leichtlauf Schienensystem integriert, kdnnen Lasten
schnell und flexibel im Arbeitsbereich positioniert werden.

Der TELESKOP Manipulator wird vorzugsweise eingesetzt, wenn es darum geht,
Produkte genau zu positionieren und umzusetzen. Im Montage-, Fertigungs- und
Verpackungsbereich ist der Manipulator ein unersetzbares Hilfsmittel.
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